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1  WSTEP

11

PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych (STWIORB) sg wymagania dotyczgce wykonania instalacji elektrycznej ,
sterowania i automatyki urzadzen oraz iluminacji fontanny wchodzacej w zadanie
,FONTANNA PRZY ULICY KRUCZEJ W LUBINIE”

1.2

ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ WYKO NANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

STWIORB ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Robotach wymienionych w punkcie 1.1.

2 ZAKRES ROBOT

2.1

ZAKRES ROBOT OBJ ETYCH SPECYFIKACJ A TECHNICZNA

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB-E1 dotyczg prowadzenia robot
zwigzanych z instalacjg elektryczng wewnetrzng, sterowaniem i automatykg
urzadzeh oraz iluminacji fontanny przy ul. Kruczej w Lubinie i obejmuje
wykonanie:

1
2
3
4.
5.
6
7
8.
S

2.2
221

2.2.2

montaz szafy zasilajgco-sterujgcej TZF1

montaz skrzynki z zasilaczami reflektorow S1

montaz sond poziomu

utozenie przewodow i kabli

wykonanie instalacji oswietlenia komory technicznej fontanny
wykonanie instalacji iluminacji fontanny

wykonanie instalacji wyréwnawczej

wykonanie niezbednych badan i pomiaréw sprawdzajgcych

zczegOtowy zakres rob6t ujety zostat w przedmiarach.

OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB-E1 sg zgodne z obowigzujgcymi
normami i Dokumentacjg Projektows;

Ogodlne wymagania dotyczace Robot.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania oraz za
zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, STWIORB-E1 oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru.

3 MATERIALY

Szafa zasilajgco-sterujgca fontanny Nr TZF1 ujmujgca obwody pomp,
zaworOw, zasilania iluminacji i obwody wspdlne wyposazona w aparature
zabezpieczajgca, sterujgcg ,sterownik PLC i modut telemetryczny
,kompletnie  wyposazona i oprzewodowana z  posadowionym
oprogramowaniem sterownika -1szt.

Skrzynka z zasilaczami reflektorow S1 kompletnie wyposazona-1szt.
Czujniki poziomow 1kpl

Przewody zasilajgce urzadzenia 0,6/1kV —1kpl

Przewody do uktadania w wodzie do zasilania lamp iluminacji fontanny -1kpl

FONTANNA PRZY UL. KRUCZEJ W LUBINIE



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét STWIORB-E1

» Lampy oswietlenia komory fontanny, obudowa z tworzywa szczelna IP65 —
4szt.

* Czujniki , wytgczniki, gniazda i osprzet instalacyjny szczelny 1kpl.

* Bednarka Fe-Zn 30x4 wraz z osprzetem do wykonania uziomu-1kpl

 Bednarka Fe-Zn 25x4 wraz z osprzetem do wykonania instalacji
wyréwnawczej-1kpl

Dobrane przez projektanta materialy konkretnych producentéw Zamawiajgcy
traktuje jako okreslenie parametrow przedmiotu zamowienia za pomocag
podania standardu . Wykonawca przedmiotu zamdéwienia wybrany w oparciu o
tak sporzadzong oferte odpowiadac bedzie za dobér materiatdbw montazowych .

4  SPRZET

4.1 Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot zarowno
w miejscu tych robdt, jak tez przy wykonywaniu rob6t pomocniczych oraz w
czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatdbw, sprzetu, dostaw
inwestorskich itp.

4.2  Przy robotach ziemnych w poblizu istniejgcych urzadzenhn i uzbrojenia
podziemnego, prace te nalezy wykonywac recznie.

5 TRANSPORT

Towary okreslone w niniejszej STWIORB-E1 mogq by¢ przewozone dowolnymi
Ssrodkami transportu, ktore nie wplyng niekorzystnie na jakos¢ i wiasciwosci
przewozonych materiatéw.

Na $rodkach transportu przewozone materiaty powinny byé zabezpieczone
przed ich przemieszczaniem i ukfadane zgodnie z warunkami transportu
wydanymi przez ich wytworce.

Ponadto przy pracach transportowych nalezy przestrzegaé przepiséw
obowigzujacych aktualnie w publicznym transporcie drogowym i kolejowym.

6 WYKONANIE ROBOT

6.1 OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich
zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowg, STWIORB-05 i poleceniami Inspektora.

6.1.1 Szafa zasilajgco sterujgca TZF1 i skrzynka S1 wykonane w obudowie
przystosowanej do montazu na Scianie . Obudowa metalowa o stopniu
szczelnosci IP55. Na drzwiach szafy TZF1 zamontowaC elementy
sterowania recznego. Wyposazenie szaf zgodne 2z dokumentacjg
projektowa. Szafy montowa¢ w miejscu nie narazonym na zalanie woda.
Sterownik PLC musi mie¢ posadowiony program do sterowania figurami
wodnymi , kontroli urzadzen , sterowania iluminacjg fontanny i przesyiu
powiadomien o stanach awaryjnych przy wykorzystaniu telemetrii
komorkowej zgodnie z algorytmem opisanym przez technologa.

6.1.2 Oswietlenie komory i instalacje gniazd wykona¢ stosujgc osprzet
instalacyjny szczelny. W komorze technicznej nalezy wykona¢ instalacje
wyréwnawczg do ktérej nalezy podigczy¢ wszystkie elementy przewodzace
instalacji fontanny .
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6.1.3 Przewody prowadzi¢ w korytkach kablowych mocowanych do scian i stropu
oraz w rurkach ostonowych PCW mocowanych na uchwytach. Przewody do
lamp iluminacji fontanny ,z komory na poziom niecki fontanny, prowadzic
przez przepusty szczelne. Przewody zasilajgce iluminacje muszg byc¢
przystosowane do uktadania w wodzie .

6.1.4 Zasilanie lamp wykonac¢ napieciem bezpiecznym 12V stosujgc zasilacze
firmowe do zastosowanych Ilamp 230/12VDC ze sterowaniem
elektronicznym.

7 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

7.1 OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zalozonej jakosci robo6t przy
wykonywaniu instalacji elektrycznej i automatyki oraz iluminacji fontanny.

7.2 ZAKRES KONTROLI | BADA N W TRAKCIE ROBOT | PRZY ODBIORZE
7.2.1 Szafa zasilajgco-sterujgca musi posiada¢ $Swiadectwo zgodnoSci.
Transformatory muszg posiadaé znak bezpieczenstwa.

7.2.2 Kontrola i badania:

7.2.2.1 Szafe zasilajgco-sterujgcg sprawdzi¢ po zamontowaniu w zakresie
prawidtowego posadowienia, kompletnosci wyposazenia oraz stanu
powtok ochronnych;

7.2.2.2 Badania , pomiary elektryczne i protokoly z przeprowadzonych
pomiarow .

8 OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiaru jest komplet wykonanej instalacji i okablowania, sztuka
zamontowanej szafy , sztuka zamontowanego transformatora, komplet
wykonanej instalacji wyrbwnawczej i uziemienia

9  ODBIOR ROBOT
9.1 ODBIOR CZESCIOWY ROBOT ZANIKOWYCH | ULEGAJ ACYCH
ZAKRYCIU
Odbiorowi robot ulegajgcych zakryciu podlegajg nastepujace roboty:
* Wykonanie uziomu fundamentowego i otokowego.

9.2 OSTATECZNY ODBIOR ROBOT
Odbioru ostatecznego nalezy dokona¢ w oparciu o dostarczone przez
Wykonawce dokumenty:
» projektowg dokumentacje powykonawcza;
* geodezyjng dokumentacje powykonawczg;
e protokoly z dokonanych pomiarow wymaganych stosownymi
przepisami i wymogami technicznymi;

10 PODSTAWA PLATNO SCI

Zgodnie z Dokumentacjg Projektowg nalezy wykonac¢ zakres robot podany w
STWIORB-05. Patnos¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci
robét w oparciu o wyniki pomiaréw i badan.

Cena wykonania obejmuje:
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roboty przygotowawcze

oznakowanie robot

transport materiatdw niezbednych do wykonania robot
wykonanie i zasypanie wykopow .

utozenie rur ochronnych i korytek

utozenie przewodow (wg przedmiaru)

wykopy pod prefabrykowany fundament ztgcza
montaz szaf i urzagdzen z poditgczeniem

montaz instalacji wyréwnawczej i uziemiajgcej
badania i pomiary .

11 PRZEPISY ZWIAZANE

PN-IEC- 60364-5-523. Instalacje elektryczne w obiektach przemystowych
Dobdér i montaz wyposazenia elektrycznego Obcigzalno$¢ pradowa
diugotrwata

PN-IEC- 60364-4-41. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych —
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa-Ochrona przeciwporazeniowa
PN-IEC- 60364-4-43 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych —
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa-Ochrona przed pradem
przetezeniowym

PN-IEC- 60364-7-702 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych —
Wymagania dotyczgce specjalnych instalacji lub lokalizacji . Baseny
ptywackie i inne.

PN-C-089205. Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu
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